BIBIS COM S.R.L. Furnizorul de langa tine __074£% 026
Actuatori electrici liniari cu cursa scurta Seriile

Cod de comanda

Tip sanie cu profil redus S . Motor pas cu pas cu 5 faze
eria [LX

Ghidaj prismatic Montaj orizontal - fara frana

Surub cu alunecare

LXFH5S| —50|S—M9N|1

T l Marcaj CE
Configuratie actuator Numar de senzori magnetici/de proximitate
El Tip sanie cu profil redus ] 1 1 buc. Daca se folosesc ambele
tipuri de senzori se va
? 2 b.uc. completa simbolul celor de
Tip ghidaj 8 : proximitate dupd simbolul
: - 6 6 buc. senzorilor magnetici.
E Prismatic ] Exemplu: MON1G2
. ® Model senzori magnetici
Tip motor ¢ Cablu Lungime
Epas cu pas cu 5 faze ] Simbol Model (legire) ’ cablu (m) Contact
i - Fara senzori
Tip gurub ¢ MON | D-MON | 3fire/NPN 05 | N.O. (A contact)
[ s [ Cualunecare | MOP | D-MOP | 3fire/PNP 05 [ N.O. (A contact)
F9G D-F9G 3 fire/NPN 0.5 N.C. (B contact)
Pas surub e F9H D-F9H 3 fire/PNP 0.5 N.C. (B contact)
A 6mm FOGL | D-F9GL 3 fire/NPN 3 N.C. (B contact)
B 12mm FOHL | D-FOHL 3 fire/PNP 3 N.C. (B contact)
M9B D-M9B 2 fire 0.5 N.O. (A contact)
Cursa ¢ MONL | D-MONL | 3 fire/NPN 3 N.O. (A contact)
25] 25mm MOPL | D-MOPL 3 fire/PNP 3 N.O. (A contact)
50| 50mm M9BL | D-M9BL 2 fire 3 N.O. (A contact)
75| 75mm Model senzori de proximitate
100 100mm Simbol | Model (Fe?i)l!g) ‘ t::ﬁ;m) Contact
. GN Cu sina, fara senzori
Senzor pentru pozitia initiala G | GXL-8F 3 fire/NPN 1 [NO. (Acontac)
= Fara GD GXL-8FI 3 fire/NPN 1 N.O. (A contact)
S Cu senzor (cablu 0.3m) GB GXL-8FB 3 fire/NPN 1 N.C. (B contact)
GDB | GXL-8FIB 3 fire/NPN 1 N.C. (B contact)
GU GXL-8FU |2 fire/solid state 1 N.O. (A contact)
GUB | GXL-8FUB |2 fire/solid state 1 N.C. (B contact)
Surub cu bile
T l Marcaj CE
Configuratie actuator Numar senzori de proximitate
|_F [ Tip sanie cu profil redus | 1 1 buc.
2 2 buc.
Tip ghidaj : :
E Prismatic ] 6 6 buc.
°
Tip motor & Tip senzori de progr:ll:ate s
E Pas cu pas cu 5 faze ] Simbol |  Model (lesire) ‘ cablu (m) Contact
GN Cu sina, fara senzori
Tip surub e G GXL-8F 3 fire/NPN 1 N.O. (A contac)
| B| Cubile | GD | GXL-8FI 3 fire/NPN 1 N.O. (A contact)
GB GXL-8FB 3 fire/NPN 1 N.C. (B contact)
Pas surub e GDB | GXL-8FIB 3 fire/NPN 1 N.C. (B contact)
Cc omm GU | GXL-8FU |2 fire/solid state 1 N.O. (A contact)
D 5mm GUB | GXL-8FUB |2 fire/solid state 1 N.C. (B contact)
Cursa e ¢ Senzor pentru pozitia initiala
25| 25mm - Fara
50| 50mm S Cu senzor (cablu 0.3m)
75| 75mm
100 | 100mm
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BIBIS COM S.R.L.

Furnizorul de langa tine y
Actuatori electrici liniari cu cursa scurta Seriile

Tip sanie cu profil redus

Ghidaj prismatic

Seria LXF

Motor pas cu pas cu 5 faze

Montaj orizontal - fara frana

Specificatii
Motor Pas cu pas - 5 faze (fara frana) Nota 1) Deoarece vibratiile pot creste la scaderea vitezei se
Tip surub Cu alunecare @8mm Cu bile 8mm recomanda ca turatia motorului sa nu fie mai mica de 1 rot/s

? (viteza minima 6mm/s la surubul cu pasul de 6mm).

Pas surub (mm) 6 ‘ 12 2 ‘ 5 Nota 2) Daca piesa se monteaza pe suprafata verticala,
Repetabilitate pozitie +0.05mm +0.03mm sarcina maxima este specificatd ntre ();
Viteza (mm/s) Nota 6 +100 12 +200 2+30 5+80
Sarcina maxima pe orizontala (kg) Nota2 3(2) 2(2) 3(2) 3(2)

Tip ghidaj

Prismatic cu alunecare

Temperatura de lucru (°C)

5 + 40 (fara condens)

Senzor pozitie initiala

Microsenzor fotoelectric EE-SX672

Driver aplicabil

LC6D-507AD-Q / LC6D-507AD-P1-X316

Marcaj CE Da
Curse standard (mm) 25 50 75 100
Masa (kg) 0.8 1.0 1.1 1.2
Momente admisibile (N-m)
Momente statice admisibile Momente dinamice admisibile
Inclinare 4 incarcare Model LXF
Rasturnare | 3 Directie miscare
R - 2000 |E=1000
asucire 4 —_ = 2000
e £ a \
m : Sarcina de incarcare (kg) S E 1000 [E=5000
L :Distanta pana la centrul de = ] T~
greutate al piesei. 2 D
a :Acceleratia piesei(mm/sec?) |‘“— 0 1 2 3
Me: Moment dinamic m (kg)
__ g0 [A=1000
g € a=2000
© £ 200 —
£ = a=3000
=] =1 100
D T
@
o o 1 2 3
m (kg)
a=1000
- 2000 a=2000 \
o £
= £ a=23000
S = 1000
)§ - —
oc 0 1 2
m (kg)

Constructie

Seria LXF
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